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Introduction O-1
Nordson International
http://www.nordson.com/Directory
Country Phone Fax
Europe
Austria 43-1-707 5521 43-1-707 5517
Belgium 31-13-511 8700 31-13-511 3995

Czech Republic

4205-4159 2411

4205-4124 4971

Denmark Hot Melt 45-43-66 0123 45-43-64 1101
Finishing 45-43-200 300 45-43-430 359
Finland 358-9-530 8080 358-9-530 80850
France 33-1-6412 1400 33-1-6412 1401
Germany Erkrath 49-211-92050 49-211-254 658
Lineburg 49-4131-8940 49-4131-894 149
Nordson UV | 49-211-9205528 49-211-9252148
EFD 49-6238 920972 49-6238 920973
ltaly 39-02-216684-400 | 39-02-26926699
Netherlands 31-13-511 8700 31-13-511 3995
Norway Hot Melt 47-23 03 6160 47-23 68 3636
Poland 48-22-836 4495 48-22-836 7042
Portugal 351-22-961 9400 | 351-22-961 9409
Russia 7-812-718 62 63 7-812-718 62 63

Slovak Republic

4205-4159 2411

4205-4124 4971

Spain 34-96-313 2090 34-96-313 2244
Sweden 46-40-680 1700 46-40-932 882
Switzerland 41-61-411 3838 41-61-411 3818
United Hot Melt 44-1844-26 4500 44-1844-21 5358
Kingdom :

Industrial 44-161-498 1500 44-161-498 1501

Coating

Systems

Distributors in Eastern & Southern Europe

DED, Germany

49-211-92050

49-211-254 658
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O-2 Introduction

Outside Europe / Hors d’Europe / Fuera de Europa

Africa/ Middle East

offices below for detailed information.

For your nearest Nordson office outside Europe, contact the Nordson

Pour toutes informations sur représentations de Nordson dans votre

pays, veuillez contacter 'un de bureaux ci-dessous.

Para obtener la direcciéon de la oficina correspondiente, por favor

dirijase a unas de las oficinas principales que siguen abajo.

Contact Nordson

Phone

Fax

DED, Germany

49-211-92050

49-211-254 658

Asia / Australia / Latin America

Japan

North America

Pacific South Division,

1-440-685-4797

USA

Japan 81-3-5762 2700 81-3-5762 2701

Canada 1-905-475 6730 1-905-475 8821

USA Hot Melt 1-770-497 3400 1-770-497 3500
Finishing 1-880-433 9319 1-888-229 4580
Nordson UV | 1-440-985 4592 1-440-985 4593

NI_EN_0-0211
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Pozycjoner poziomy Nordson 1

Bezpieczenstwo

Pozycjoner poziomy Nordson

Uzytkownik musi zapoznac sie z ponizszymi zasadami bezpiecznej
eksploatacji urzadzenia i przestrzegac ich. W dokumentaciji urzgdzen
znajdujg sie ostrzezenia, uwagi i zalecenia, dotyczace zaréwno sprzetu, jak i
wykonywanych czynnosci.

Trzeba zadbac o to, aby cata dokumentacja urzgdzen, tgcznie z niniejsza
instrukcja, byta dostepna dla personelu obstugujgcego i serwisujgcego.

Wykwalifikowany personel

Przeznaczenie

Whiasciciel urzgdzenia musi zadbac o to, aby urzadzenia firmy Nordson byty
instalowane, obstugiwane i naprawiane wytgcznie przez osoby z
odpowiednimi kwalifikacjami. Za osoby z kwalifikacjami uwaza sie
pracownikow etatowych lub kontraktowych, kt6rzy zostali przeszkoleni w
zakresie bezpiecznej realizacji powierzonych im zadan. Osoby takie znajg
odpowiednie zasady bezpieczenstwa i przepisy oraz sg fizycznie zdolne do
realizacji zleconych czynnosci.

Uzywanie urzgdzen firmy Nordson do celéw innych, niz opisane w
dostarczonej dokumentaciji, moze by¢ przyczyna obrazen ciata lub
zniszczenia mienia.

Przyktady uzycia urzgdzen niezgodnie z przeznaczeniem obejmuja:

¢ stosowanie nieodpowiednich materiatow;

* modyfikacje urzgdzenia bez upowaznienia;

® usuniecie lub ominiecie zabezpieczen lub blokad;

® uzycie niewtasciwych lub uszkodzonych czesci;

® uzycie niezatwierdzonego wyposazenia dodatkowego;

* uzywanie urzgdzen w warunkach, w ktérych dopuszczalne wartosci ob-
cigzen sa przekroczone.

Przepisy i dopuszczenia

Trzeba sprawdzi¢, czy wszystkie urzgdzenia sg dopuszczone do pracy w
warunkach, jakie panujg w miejscu instalacji. Jezeli instrukcje instalaciji,
obstugi i serwisowania nie beda przestrzegane, dopuszczenia przyznane
urzadzeniu Nordson utracg swojg waznosc.

Wszystkie fazy instalacji urzgdzen musza by¢ zgodne z obowigzujgcymi
przepisami.

© 2011 Nordson Corporation
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2 Pozycjoner poziomy Nordson

Bezpieczenstwo obstugi

Przestrzeganie ponizszych zalecen pozwoli unikngc¢ ryzyka obrazen.

Osoby bez odpowiednich kwalifikacji nie mogg obstugiwac ani naprawiac
urzgdzenia.

Urzadzenie mozna obstugiwac wytacznie wtedy, gdy zabezpieczenia,
pokrywy i ostony sg nienaruszone, a automatyczne blokady dziatajg
prawidtowo. Nie omija¢ ani nie wytgczac zadnych zabezpieczen.

Zachowaé bezpieczng odlegtosé od ruchomych elementéw. Przed regu-
lacja lub naprawa elementdéw poruszajacych sie trzeba odtaczy¢ za-
silanie i zaczekac, az urzadzenie zatrzyma sie. Zablokowac wytacznik
zasilania, aby uniemozliwi¢ przypadkowe uruchomienie.

Uwolni¢ cisnienie z instalacji (rozprezyc¢) przed regulacjg lub naprawa
podzespotdéw pracujacych pod cisnieniem hydraulicznym lub pneumaty-
cznym. Odtgczy¢, zablokowac i oznaczy¢ wytaczniki przed ser-
wisowaniem podzespotdw zasilanych napieciem elektrycznym.

Zaopatrzy¢ sie w karty charakterystyk (MSDS) wszystkich stosowanych
materiatow. Przestrzegac zalecen producenta, dotyczacych bezpie-
cznego obchodzenia sig z materiatami oraz stosowac zalecane srodki
ochrony osobiste;j.

Aby unikngé ryzyka obrazen, trzeba tez pamietaé o mniej oczywistych
zagrozeniach w miejscu pracy, ktorych nie mozna catkowicie wyelimi-
nowac, takich jak gorace powierzchnie, ostre krawedzie, obwody
elektryczne pod napieciem i ruchome czesci, ktérych nie mozna zabudo-
wac ani ostoni¢ w inny sposaéb.

Bezpieczenstwo pozarowe

Przestrzeganie ponizszych zasad pozwoli unikng¢ ryzyka pozaru lub
eksplozji.

Nie wolno pali¢ tytoniu, spawag, szlifowac ani uzywac otwartego ognia
tam, gdzie sg sktadowane lub uzywane materiaty tatwopalne.

Trzeba zapewni¢ odpowiednig wentylacje, aby unikng¢ wzrostu stezen
materiatéw lotnych i oparéw do niebezpiecznego poziomu. Przestrzegaé
przepiséw lokalnych i postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi na
kartach charakterystyki (MSDS).

Nie wytgczac uktadow elektrycznych pod napieciem podczas pracy z
materiatami tatwopalnymi. Wczesniej odtgczy¢ zasilanie odtgcznikiem,
aby unikna¢ iskrzenia.

Znac¢ rozmieszczenie wytacznikbdw awaryjnych, zawordw odcinajacych i
gasnic. W razie pozaru w kabinie proszkowej natychmiast wytgczy¢ sys-
tem i wentylacje.

Czyszczenie, konserwacje, testowanie i naprawe urzgdzen trzeba wy-
konywac¢ zgodnie z procedurami opisanymi w dokumentac;ji.

Mozna korzystac tylko z oryginalnych czesci zamiennych. W sprawie
informacji o czesciach zamiennych i porad mozna skontaktowac sie z
przedstawicielem firmy Nordson.

P/N 7169418_02
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Pozycjoner poziomy Nordson 3

Uziemienie

/N

OSTRZEZENIE: Uzywanie niesprawnych urzadzen elektrostatycznych
jest niebezpieczne i moze spowodowac porazenie prgdem elektrycznym,
pozar lub eksplozje. Testy rezystancji powinny naleze¢ do zakresu
przegladow okresowych. W przypadku odczucia nawet nieznacznego
wytadowania elektrycznego lub zaobserwowania iskrzenia albo fuku
elektrycznego nalezy natychmiast wytgczy¢ wszystkie urzadzenia
elektryczne i elektrostatyczne. Nie wolno ponownie wtgcza¢ urzadzen,
dopdki problem nie zostanie rozpoznany i usuniety.

Uziemienie wewnatrz kabiny i wokét otworéw musi by¢ zgodne z wymogami
NFPA dla lokalizacji niebezpiecznych opisanych w klasie Il, dziat 1 lub 2.
Zapoznac sie z dokumentami NFPA 33, NFPA 70 (artykuty NEC 500, 502 i
516) oraz NFPA 77.

* W obszarach natrysku wszystkie przedmioty przewodzgce pragd muszg
by¢ elektrycznie potgczone z uziemieniem z zachowaniem rezystancji nie
wiekszej niz 1 megaom mierzonej przyrzgdem przyktadajgcym do
mierzonego obwodu napigcie o wartosci co najmniej 500 V.

* Wyposazenie, ktére musi by¢ uziemione, to m.in. podtoga w obszarze
natrysku, podesty dla operatoréw, zbiorniki, mocowania fotokomorek i
dysze odmuchujgce. Personel pracujacy w obszarze natrysku musi by¢
uziemiony.

* |stnieje mozliwosé wystgpienia potencjatu zaptonowego z naele-
ktryzowanego ciata cztowieka. Osoba przebywajgca na pomalowanej
powierzchni, np. na podescie, lub noszgca nieprzewodzace buty, jest
nieuziemiona. Personel musi nosi¢ buty z przewodzgcymi podeszwami
lub uzywaé tadmy uziemiajgcej, aby zapewnic ciggtos¢ uziemienia pod-
czas pracy z urzgdzeniami elektrostatycznymi lub w ich poblizu.

¢ Operatorzy muszg zachowac¢ bezposredni kontakt z rekojescia pistoletu,
aby unikng¢ porazenia podczas pracy z recznymi elektrostatycznymi
pistoletami natryskowymi. Jezeli muszg by¢ uzywane rekawice, nalezy
wycig¢ otwdr na dton lub palce, uzywaé rekawic elektrycznie prze-
wodzacych albo zaktadac uziemiajgca tasme potgczong z rekojescia
pistoletu lub innym uziemionym obiektem.

* Przed regulacjg lub czyszczeniem pistoletow proszkowych trzeba
odtgczy¢ zasilanie elekiryczne i uziemic elektrody pistoletow.

* Po zakonczeniu serwisowania urzgdzen podtgczy¢ wszystkie odtaczone
urzadzenia, kable uziemiajgce i przewody.

Postepowanie w razie awatrii

Utylizacja

Jezeli system lub jakikolwiek element wyposazenia nie dziata prawidtowo,
nalezy natychmiast wytgczy¢ zasilanie i wykonac¢ ponizsze czynnosci.

¢ QOdtaczy¢ i zablokowac zasilanie elektryczne. Zamkng¢ pneumatyczne
zawory odcinajgce i rozprezy¢ cisnienie.

* Rozpoznaé przyczyne awarii i usuna¢ jg przed ponownym wigczeniem
urzgdzen.

Materiaty i wyposazenie zuzyte podczas pracy i serwisowania nalezy usuwac
zgodnie z lokalnymi przepisami.

© 2011 Nordson Corporation
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Pozycjoner poziomy Nordson 5

Przod
(od strony
kabiny)

Pozycjoner firmy Nordson z napgdem paskowym stuzy do przesuwania
pistoletéw proszkowych w poziomie w kierunku do i od kabiny proszkowe;.
Pistolety proszkowe sg zwykle montowane na oscylatorze pionowym,
manipulatorze oscylacyjnym lub na stojaku, ktére sg umocowane srubami do
pozycjonera.

Rys. 1 Pozycjoner z napedem paskowym

Modele pozycjonera

Omawiany pozycjoner wystepuje w trzech modelach standardowych,
réznigcych sie dtugoscig skoku oraz w czterech modelach, réznigcych sig
napieciem zasilania silnika. Zapozna¢ sie z danymi w kolumnie Numery
katalogowe w ponizszej tabeli, aby poznac opisy dostepnych konfiguraciji.

Numer Diugosé skoku Silnik
katalogowy
7750112 1m (39") _ 230 - 400 VAC 50 Hz
7750113 1,5m (59" 230 - 400 VAC 50 Hz
7750114 0,6 m (24") 230 - 400 VAC 50 Hz
7750115 1m (39") 90 VDC
7750116 1,5 m (59") 90 VDC
7750117 0,6 m (24") | 90 VDC
7750118 1m (39") | 200 VAC 50 Hz
7750119 1,5m (59") 200 VAC 50 Hz
7750120 0,6 m (24") 200 VAC 50 Hz
7750121 1m (39") 200 VAC 60 Hz
7750122 1,5 m (59") 200 VAC 60 Hz
7750123 0,6 m (24") 200 VAC 60 Hz

© 2011 Nordson Corporation
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6 Pozycjoner poziomy Nordson

Czesci sktadowe pozycjonera i obstuga

Zapoznac sie z rysunkiem 2. Oscylator pionowy, manipulator lub stojak z
pistoletem sg umocowane Srubami bezposrednio do wozka (1). Wézek z
kolei jest umocowany do pasa (8). Do napedu pasa, kidry porusza
pistoletami w strone kabiny i przeciwna, stuzg silnik (3) i przektadnia (5). Z
obu stron pozycjonera pas jest nawiniety na kota pasowe.

Rys. 2
1.

2
3.
4

Niskie napiecie sterujgce i kable zasilajgce silnik sg doprowadzone do ztgcz
(7) i (4) ze zdalnego sterownika potozenia. Enkoder (10) stuzy do
odczytywania potozenia wozka wzgledem przedniego i tylnego czujnika
zblizeniowego (6, 9), ktérych zadaniem jest wykrycie, kiedy wézek
pozycjonera osiggnie maksymalne zatozone potozenie. opcjonalny czujnik
zblizeniowy funkcji przedmuchu (12) jest uzywany w instalacjach w USA w

sekwencjach zwigzanych ze zmiang koloru.

UWAGA: Czujniki zblizeniowe mozna montowa¢ w dowolnym miejscu na
drodze woézka, aby dostosowac zakres jego ruchu do aktualnego za-

stosowania.

a °

deis oN

Czujnik zblizeniowy ruchu do

i 1
| — I i [l
] /7
@
/ \
3 4 5 6 12 8 9
Czesci sktadowe pozycjonera
Zespot wozka 5. Przektadnia redukcyjna 9.
. Podstawa 6. Czujnik zblizeniowy ruchu do tytu przodu
Silnik 7. Zigcze czujnika / enkodera 10. Enkgder
. Ziacze silnika 8. Pasek napedowy 11. Napinacz paska
12. Czujnik zblizeniowy funkcji
przedmuchu (opcjonalny)
13. Tarcza czujnika

P/N 7169418_02
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Pozycjoner poziomy Nordson 7

Dane techniczne
Moc silnika 0,37 kW (0,5 KM)
Olej przektadniowy

Obroty silnika 1360 obr./min przy 50 Hz

1720 obr./min przy 60 Hz
1720 obr./min przy 90 VDC

Predkos¢ maksymalna 11 m/min (36 stép/min)

Maks. dtugoé¢ skoku 0,6 m (24")

1 m (39")

1,5 m (59"
Napiecie zasilajgce czujnika/enkodera 24VDC
Liczba impulséw na obroét watka enkodera 635

Rozdzielczo$¢ enkodera 2,647 imp./mm
67,242 imp./cal

Dtugos¢ pozycjonera (L):

Skok maks. 1 m 1935 mm (76,2")
Skok maks. 1.5 m 2435 mm (95,9")
Skok maks. 0,6 m 1535 mm (60,4")
L —

¢
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(1"
+ [ a

i i ° ° | ——

135 mm
(5,3"

280 mm - ;‘;O i b -
(1) , {  J000000000Cma

548 mm
(21,5")
[deson |

[Bonem_ G|
deig o
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(31,3"
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EX +
33 H
g
1000 Q
s - “’ﬁ'
272 mm
(10,7")

Rys. 3 Wymiary pozycjonera

© 2011 Nordson Corporation P/N 7169418_02



8 Pozycjoner poziomy Nordson

Instalacja

A\

OSTRZEZENIE: Ponizej opisane czynno$ci powinne wykonywac jedynie
osoby o odpowiednich kwalifikacjach.Stosowac sie do wszelkich uwag
dotyczgcych bezpieczenhstwa, zawartych w tej i innych instrukcjach.

Miejsce instalacji musi spetnia¢ nastepujgce wymagania:

* Podtoga wypoziomowana z doktadnoscig 0,5 mm (0,02").

* Wolna przestrzen 1 m (3 stopy) z bokéw i z tytu pozycjonera.

UWAGA: Konstrukcja wozka pozycjonera umozliwia bezposrednie umo-
cowanie do niego Srubami oscylatoréw, manipulatoréw i stojakdw na pis-
tolet.

1. Ustawié pozycjoner w miejscu przewidzianym na rysunkach
instalacyjnych systemu w poblizu podstawy kabiny. Na tym etapie
montazu nie mocowac pozycjonera do podtoza.

2. Zapoznac sig z rysunkami 4 i 5. Przy uzyciu odpowiedniego urzgdzenia
do podnoszenia ostroznie zainstalowac oscylator, manipulator lub stojak
pistoletu (1) na wozku (2) i przykreci¢ do wézka srubami o odpowiednich
wymiarach z tbem szesciokgtnym, stosujac podktadki zabezpieczajgce i
podktadki ptaskie. Na rysunku 5 pokazano rozmieszczenie otworow w
woOzku do mocowania roznych typdéw stojakéw, oscylatorow i
manipulatoréw.

3. Wprowadzi¢ korekty ustawienia pozycjonera w odniesieniu do szczelin
na pistolety w kabinie. Ta czynno$¢ moze wymagaé zamontowania
pistoletéw proszkowych, aby ustawié je odpowiednio w szczelinach.

Umocowac podstawe pozycjonera (3) do podtogi za pomoca kotew (4).

5. Aby odpowiednio zabezpieczy¢ kable oscylatora lub manipulatora,
zamontowaé prowadnik kablowy (8) i ostone (7) na oscylatorze w
nastepujacy sposob:

a. Zdjac zaslepke (9) z gérnej czesci obudowy napedu.

b. Umocowac prowadnik kablowy i ostone do obudowy napedu za
pomoca srub zaslepki oraz srub dostarczonych z prowadnikiem
kablowym.

c. Zamontowac wspornik katowy prowadnika kablowego (6) do wbzka
pozycjonera w sposéb pokazany na rysunku, a nastepnie przykreci¢
wolny koniec prowadnika kablowego do tego wspornika.

UWAGA: Jezeli otwory gwintowane przygotowane we wsporniku umo-

cowanym do wozka sg zastoniete przez stojak pistoletu, oscylator lub

manipulator, zastosowac¢ inng metode mocowania prowadnika
kablowego, aby poruszat sie wraz z wozkiem.

6. Zdjgc ostone napedu i podtagczy¢ kabel zasilajacy do silnika pozycjonera
oraz kabel sterujgcy do gniazda 16-stykowego. Wyprowadzi¢ kable z
podstawy do panelu sterowania.

7. Poprowadzi¢ kable oscylatora lub manipulatora przez prowadnik kablowy
i podstawe pozycjonera do elementow sterujgcych systemem.

P/N 7169418_02
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Pozycjoner poziomy Nordson 9

Rys. 4 Montaz

1. Stojak/oscylator/manipulator 4. Sruby mocujace (kotwy)
2. Wozek

5. Ostona napedu
6. Wspornik prowadnika kablowego 9

N

Ostona prowadnika
. Prowadnik kablowy
. Zaslepka

o]

3. Podstawa pozycjonera

© 2011 Nordson Corporation
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Stojak Nordson Stojak Nutro
Rys. 5 Rozmieszczenie otwordw montazowych w wozku
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Pozycjoner poziomy Nordson 11

Instalacja opcjonalnego czujnika zblizeniowego funkcji przedmuchu

Numery katalogowe czujnika zblizeniowego i wspornika znajdujg sie w
rozdziale Czesci. Czujnik tego typu jest stosowany w Stanach Zjednoczony
do wykrywania potozenia wozka w trakcie procedury zmiany koloru.

Czujnik nalezy zamontowac po prawej stronie czujnika tylnego (12 na rys. 2).
Kabel czujnika poprowadzi¢ przez kanat montazowy czujnika do ztgcza
czujnika/enkodera (7 na rys. 2). Odlegto$¢ miedzy czujnikiem i tarcza
czujnika (13 na rys. 2) powinna wynosi¢ okoto 3 mm.

Wyjac wtyk ze ztacza. Odkreci¢ cztery Sruby mocujgce gniazdo ztgcza i
wyjac je.

Zlokalizowa¢ pytoszczelna tuleje ochronng, wyjac zatyczke uszczelniajacy i
wprowadzi¢ kabel czujnika do wnetrza ztgcza, a nastepnie zdjgé izolacje z
przewododw i podtgczy¢€ je do gniazda ztgcza, jak pokazano na rysunku 11.

D)

() _ (@)

7

s
Tuleja ochronna NAT

|

Rys. 6 Ztgcze czujnika/enkodera - widok z géry

Gniazdo ztgcza

© 2011 Nordson Corporation P/N 7169418_02



12 Pozycjoner poziomy Nordson

Podtaczenie kabli zasilajacych i sterujacych

Podczas prowadzenia i podtgczania kabli pozycjonera, oscylatora i
manipulatora nalezy korzystac z informacji w ponizszych tabelach i na
rysunkach 7, 8, 9 lub 10.

Kod

Opis

Uwaga: ,,n” oznacza dtugo$é kabla (w metrach) lub numer ztgcza.

Konfiguracja pozycjonera

R Tylny czujnik zblizeniowy korca zakresu ruchu
F Przedni czujnik zblizeniowy konca zakresu ruchu
E Enkoder
P Czuijnik zblizeniowy funkcji przedmuchu
CARn, CAPn | Zigcza zasilania silnika 3-fazowego
CCRn Ztgcza zasilania silnika 90 VDC
CAn Kabel zasilajgcy silnika 3-fazowego, 4 przewody w
ekranie
CC Kabel zasilajgcy 90 VDC, 3 przewody STOOW
CBRn, CBPn | Zigcza kabli czujnika/enkodera
CBn Kabel czujnika/enkodera, 12 przewoddéw w ekranie

Konfiguracja manipulatora

R Tylny czujnik zblizeniowy konca zakresu ruchu
F Przedni czujnik zblizeniowy konca zakresu ruchu
E Enkoder
CHRn, CHPn | Ztgcza kabli czujnika/enkodera
CHn Kabel czujnika, 12 przewodow w ekranie
CGn Kabel zasilajgcy AC silnika 3-fazowego, 4 przewody w

ekranie

P/N 7169418_02
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KONFIGURACJA USA: POZYCJONER NORDSON, OSCYLATOR INNEJ FIRMY

Zasilanie 120 VAC z SP

We/wy iControl
lub przedmuch rgczny
lub panel
we/wy Auto

do zaciskow

KONFIGURACJA POLA
S — Ztacza z tulejg ochronng

CB4

WE/WY SYGNALU Z SP
o N OSCYLATOR Kable ,,CB”i,CC”
Potgczenie sieciowe z iControl lub SP
Zasilanie silnika 3-fazowego z SP OPCJA
Czujniki ,P”i,B”
Skrz.
potaczeniowa
oscylatora [a)
O
N
&
Przechodzi przez
prowadnik kablowy
H s
B8
™S
[
Silnik
O
s b PODSTAWA Z WE/WY 8
ilnik CBP1 2
a = ®
ce @ [f | cBRi] LF] i

KONFIGURACJA USA: iCONTROL, POZYCJONER NORDSON, MANIPULATOR INNEJ FIRMY

Zasilanie 120 VAC z SP

we/wy sygnatu z SP

MANIPULATOR

KONFIGURACJA POLA
S — Ztacza z tulejg ochronng

Ethernet z iC Kable ,CB" i ,CC”
We/wy iControl n Zasilanie 3-fazowe z SP 8;5#@ p
panel manipulatora !
[a)
‘O
do zaciskéw E
S o
(Y (3]
o o
8 8 Przechodzi przez S
e prowadnik kablowy Y
& s
: e —C
Sl S
Silnik
O
cB4 Silnik T capT PODSTAWA Z WE/WY
cC 1ini il
com | (g 17 ®
1 I

Rys. 7

PRZOD

Potaczenia kablowe. Pozycjoner Nordson, oscylator lub manipulator innej firmy, systemy USA

P/N 7169418_02

© 2011 Nordson Corporation



14 Pozycjoner poziomy Nordson

KONFIGURACJA USA: iCONTROL, POZYCJONER i MANIPULATOR NORDSON

Zasilanie 120 VAC z SP
we/wy sygnatu z SP
Ethernet ziC

MANIPULATOR

KONFIGURACJA POLA
S — Ztacza z tulejg ochronng
Kable ,CB",,CC", ,CG"i,CH"

We/wy iControl m Zasilanie 3-fazowe z SP 853#:: P
panel manipulatora
[a)
O
do zaciskow E
IR [N CHR1 Skrz. pot. o
T O T @
, , @ T [CICIE. B
i 1O O o O ————
sy ey caP1 s ———A~
& & & .
@ T o, Przechoc_jn przez CGR1
HESKS) O prowadnik kabtow s
CHeé |
CG6 S
Silnik
O
[
=
cB4 _~ — PODSTAWA Z WE/WY 3
Silnik CBP1 N
* B i
 oom | T ceni) £
1 I

Rys. 8

Potaczenia kablowe. Pozycjoner i manipulator Nordson. Systemy USA
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KONFIGURACJA EUROPEJSKA: POZYCJONER NORDSON, OSCYLATOR INNEJ FIRMY

Przechodzi przez
prowadnik kablowy

OSCYLATOR

PRZOD

S

Silnik

KONFIGURACJA POLA
S — Ztgcza z tulejg ochronng
Kable ,CA”i,CB”

CA15

Silnik  CAP1
CAR1

PODSTAWA Z WEMWY |_CBP1]] @
| cBRI]]

PRZOD|

CB15

Do/z panelu sterowania
systemu

SILNIK OSCYLATORA

WE/WY SILNIKA
WE/WY SILNIKA | ENKOD.

KONFIGURACJA EUROPEJSKA: POZYCJONER NORDSON, MANIPULATOR INNEJ FIRMY

KONFIGURACJA POLA
S — Ztacza z tulejg ochronng
Kable ,CA”, ,CB”, ,CG"i,CH”

Przechodzi przez
prowadnik kablowy

S

MANIPULATOR

PRZOD

®

Do/z panelu sterowania
systemu

SILNIK MANIP.

CZUJNIKI I ENK. MANIP.
WE/WY SILNIKA

WE/WY SILNIKA | ENKOD.

Silnik CAP1§ i
CAR1 @

CBP1 [a)
F | CA15
@ § cBi15
PODSTAWA Z WE/WY o
Rys. 9 Potaczenia kablowe. Pozycjoner Nordson, oscylator lub manipulator innej firmy, systemy europejskie

© 2011 Nordson Corporation
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16 Pozycjoner poziomy Nordson

CGP1

Przechodzi przez
prowadnik kablowy

KONFIGURACJA EUROPEJSKA:

MANIPULATOR

Skrz. pot.

s —1A

CGR1 ( :>
S

PRZOD

POZYCJONER | MANIPULATOR NORDSON

KONFIGURACJA POLA
S — Ztacza z tulejg ochronng
Kable ,CA”, ,CB”, ,CG"i,CH"

Do/z panelu sterowania
systemu

Rys. 10 Potaczenia kablowe. Pozycjoner i manipulator Nordson. Systemy europejskie

Rl — SILNIK MANIP.
Silnik O CZUJNIKI | ENK. MANIP.
CG17 CH17 WE/WY SILNIKA
WE/WY SILNIKA | ENKOD.
Silnik CAF’19 PODSTAWA Z WE/WY|_CBP1 a
| CBP1 F . CA15
CAR1 @ [ ceR1l] [F] @ g CB15
o

P/N 7169418_02
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18 Pozycjoner poziomy Nordson

Konserwacja
OSTRZEZENIE: Ponizej opisane czynno$ci powinne wykonywac jedynie
A osoby o odpowiednich kwalifikacjach.Stosowac sie do wszelkich uwag
dotyczgcych bezpieczenhstwa, zawartych w tej i innych instrukcjach.

Zapoznac sie z rysunkiem 12. Przed wykonaniem opisanych czynno$ci
trzeba zdja¢ ostony napedu.

Nr Podzespot Czestotliwosé Procedura

1 Przektadnia redukcyjna | Przektadnia nie wymaga konserwaciji i jest catkowicie uszczelniona.
Reduktory slimakowe Nord FLEXBLOC sg fabrycznie zalane olejem
syntetycznym, ktdry wystarcza na caty czas eksploatacji przektadni.

2 Pas napedowy Po 80 godzinach, nastepnie raz Sprawdzi¢ naprezenie pasa. Na-
w miesigcu prezy¢ w razie koniecznosci.
Sprawdzi¢ stopien zuzycia pasa i
kofa pasowego. W razie koniecz-
nosci wymienic¢ elementy.

3 Kanaty prowadzace Co dwa tygodnie Sprawdzi¢ obecnos¢ zanieczysz-
czen i oczy$cic¢ w razie potrzeby.
4 Podktadki zapobiega- Raz w miesigcu Sprawdzi¢ stopien zuzycia i upew-
jace przechyleniu nic sie, ze szczelina miedzy pod-

ktadka i kanatem ma co najmniej 1
mm. W razie koniecznosci wy-
mieni¢ elementy.

5,6 | Czujniki zblizeniowe Raz w miesigcu Upewnic sie, ze miedzy czujnikami
(5) i tarczg (6) jest zachowana od-
powiednia odlegtosé (3 - 4 mm).

- Whnetrze pozycjonera Raz w miesigcu Usunac zanieczyszczenia, pyt,
proszek itp.
3 4
=1 \ \a =1
1 \ A ]
T{ \ © © ‘1@7
g S z
@ @
5 ° . . ]
o ¢}
b
[2) © [ 11
© © / /J
6 2 5

Rys. 12 Konserwacja pozycjonera
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Napinanie pasa napedowego

Sprawdzi¢ naprezenie pasa bez obcigzenia (w spoczynku) przy wozku w
potozeniu catkowicie wycofanym, jak na rysunku 13.

Aby ustawi¢ naprezenie pasa, poluzowac nakretki blokujgce na napinaczu,
zmieni¢ ustawienie Sruby napinajagcej, a nastepnie dokreci¢ nakretki
blokujgce. Sprawdzié¢ naprezenie pasa i w razie potrzeby zmieni¢ ponownie,
az do uzyskania prawidtowej wartosci.

Dtugosé skoku Ugiecie przy
pozycjonera 8 kg (17,64 funta)
0,6 metra (24") 17 mm (0,67")
1 metr (39") 23 mm (0,90")
1,5 metra (59") 33 mm (1,29")
Mo | o o 11@7

deis oN

5
A
© / [ 1
o 0
Tu ugig¢ pas
Ustawi¢ wozek w potozeniu (w okolicy srodka)
korncowym

Rys. 13 Napinanie pasa
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20 Pozycjoner poziomy Nordson

Czesci
W celu zamowienia czesci nalezy skontaktowac sie z Centrum Obstugi
Klienta firmy Nordson pod numerem telefonu (800) 433 - 9319 lub z lokalnym
przedstawicielem firmy Nordson.
Pozycjonery
Numer kat. Opis Uwaga
7750112 IN/OUT MOVER, 1 meter stroke, 230-400V, 50 Hz, packaged
7750113 IN/OUT MOVER, 1.5 meter stroke, 230-400V, 50 Hz, packaged
7750114 IN/OUT MOVER, 0.6 meter stroke, 230-400V, 50 Hz, packaged
7750115 IN/OUT MOVER, 1 meter stroke, 90 Vdc, packaged
7750116 IN/OUT MOVER, 1.5 meter stroke, 90 Vdc, packaged
7750117 IN/OUT MOVER, 0.6 meter stroke, 90 Vdc, packaged
7750118 IN/OUT MOVER, 1 meter stroke, 200V 50Hz, packaged
7750119 IN/OUT MOVER, 1.5 meter stroke, 200V 50Hz, packaged
7750120 IN/OUT MOVER, 0.6 meter stroke, 200V 50 Hz, packaged
7750121 IN/OUT MOVER, 1 meter stroke, 200V 60Hz, packaged
7750122 IN/OUT MOVER, 1.5 meter stroke, 200V 60Hz, packaged
7750123 IN/OUT MOVER, 0.6 meter stroke, 200V 60Hz, packaged
Pasy napedowe
Zapoznac sie z pozycjg 8 na rysunku 14.
Numer kat. Opis Uwaga
7750001 BELT, timing, in/out, 3 meter, 1 meter stroke
7750054 BELT, timing, in/out, 4 meter, 1.5 meter stroke
7750061 BELT, timing, infout, 2.2 meter, 0.6 meter stroke
Silniki i przektadnie redukcyjne
Zapoznac sie z pozycjami 4 i 5 na rysunku 14.
Numer kat. Opis Uwaga
7750071 MOTOR, 90 Vdc, in/out
7750072 REDUCER, gear, NEMA, in/out A
7750033 MOTOR, 230-400 Vac 50 Hz, in/out
7750103 MOTOR, 200 Vac 50 Hz, in/out
7750110 MOTOR, 200 Vac 60 Hz, in/out
7750028 REDUCER, gear, IEC, infout B

UWAGA  A: Tylko z silnikami 90 VDC w pozycjonerach 7750115, 7750116, 7750117.

B: Tylko z silnikami AC.

P/N 7169418_02
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Czesci wspolne

Sa to czesci wspdlne dla wszystkich pozycjoneréw. Wyjatki oznaczono w

B:

C:
D:

opisie.
Pozycja Numer Opis llosé Uwaga
kat.
1 7750094 ROLLER, assembly, in/out positioner 4
2 7750020 PAD, anti-tilt, in/out 4
3 7750091 STOP, assembly, in/out 4
4 - MOTOR 1 A
5 - REDUCER, gear 1 A
6 7750035 PULLEY, in/out, 30 mm 8M belt RPP profile 2
7 7750042 SENSOR, proximity, PNP, N.C., in/out 2 B
7 7750053 SENSOR, proximity, NPN, N.C., in/out 2 B
8 - BELT, timing 1 C
9 7750029 ENCODER, solid, 635 PPR, 5M, in/out 1
NS 7750130 FASTENER KIT, reciprocator/oscillator/fixed stand 1 D
to in/out positioner mounting
UWAGA A: Zapoznac sie z wykazem czesci silnikow i przektadni redukcyjnych.

Czujnik NPN uzywany w urzgdzeniach z silnikami 90 VDC. W pozostatych urzgdzeniach stosuje sie
czujniki PNP.

Zapozna¢ sie z wykazem pasow napedowych.
Dostarczane luzem z kazdym pozycjonerem.

1 2
\;1 E ]
/ﬂ o o MT
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@
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4 S 6 OBcjonaIny czujnik funkgciji przedmucfﬁJ 7

Rys. 14 Konserwacja pozycjonera
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Kable
Uzycie kabli objasniono na rysunkach 7-10. W kazdym stanowisku
pozycjonera jest potrzebny jeden kabel silnika i jeden kabel czujnika.
Numer Opis Uwaga
kat.
7750188 ASSEMBLY, CABLE, CA4, 4-core, 4 meter, CE A,D
7750196 ASSEMBLY, CABLE, CA15, 4-core, 15 meter, CE A,D
1107876 ASSEMBLY, CABLE, CA15, 4-core, 15 meter, single end, CE A, D
7750197 ASSEMBLY, CABLE, CB4, 12-core, 4 meter, UL B
1107875 ASSEMBLY, CABLE, CB4, 12-core, 4 meter, CE B,D
7750202 ASSEMBLY, CABLE, CB15, 12-core, 15 meter, CE B,D
1107873 ASSEMBLY, CABLE, CB15, 12-core, 15 meter, single end, CE B,D
1097710 CORDSET, 3-pole, double ended, 12 ft. C
UWAGA A: Do silnikéw 3-fazowych.
B: Do czujnikow i enkodera.
C: Do silnika 90 VDC.
D: Nieuzywane w USA.
Opcjonalny czujnik zblizeniowy funkcji przedmuchu
Numer Opis Uwaga
kat.
7750134 KIT, sensor mount bracket, in/out A
1098898 SENSOR, proximity, purge, N.O. A

UWAGA A: Do instalacji czujnika trzeba zamowi¢ czujnik i zestaw wspornika.
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