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Opis
Zapoznac sie z rysunkiem 1. Pozycjoner reczny
stuzy do przesuwania manipulatora oscylacyjnego,

manipulatora pionowegdo lub stojaka z pistoletem do
wnetrza i na zewnatrz kabiny proszkowej.

Przesuwanie manipulatora lub stojaka z pistoletem
do wnetrza lub na zewnatrz kabiny proszkowej
polega na zluzowaniu pokretta (1), ktére
odblokowuje nakretke blokujgca (2), przesunieciu
wozka (3) do zagdanego potozenia i zakreceniu
pokretta (1) w celu zablokowania nakretki
blokujgcej. Pozycjoner reczny wystepuje w wersjach
o zakresie ruchu 1,0 mi1,5m.

Instalacja

OSTRZEZENIE: Czynnosci opisane
A ponizej moga by¢ wykonywane jedynie

przez osoby posiadajace odpowiednie

kwalifikacje. Stosowag sie do wszystkich

zasad bezpiecznej eksploatacji zawartych
w tej instrukcji i w innych dokumentach.

1. Wyjaé pozycjoner ze skrzyni transportowe;.

UWAGA: W razie stwierdzenia uszkodzen
pozycjonera nalezy niezwtocznie skontaktowac sie
z firmg transportowg i z przedstawicielem firmy
Nordson.

2. Umiescic¢ pozycjoner w odpowiednim miejscu
lub w poblizu podstawy kabiny proszkowej. Na
tym etapie montazu nie mocowac¢ pozycjonera
do podtoza.

UWAGA: Osprzet do mocowania manipulatora lub
stojaka do wézka jest dostarczony razem z
pozycjonerem.

3. Zapoznac sie zrys. 1. Zainstalowa¢ mani-
pulator lub stojak na wézku (3) za pomocg
dostarczonego osprzetu. Na rysunku 2
pokazano rozmieszczenie otworow w wézku do
mocowania roznych typow stojakow,
manipulatoréw oscylacyjnych i poziomych.

4. Wepchng¢ manipulator lub stojak jak najdalej na
pozycjoner.
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5. Precyzyjnie ustawi¢ potozenie zestawu
wzgledem otwordw na pistolety w kabinie
proszkowej.

6. Umocowac pozycjoner do podtoza za pomoca
kotew (4).

ZABLOKOWANE

ODBLOKOWANE

—
A

Rysunek 1 Instalacja pozycjonera

1. Pokretto 3. Zespot wozka
2. Nakretka do 4. Sruba kotwigca M10 x
blokowania potozenia 75
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12 otwordw na sruby M10 4 otwory na
sruby M14 il
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Stojak Nordson

Rysunek 2 Rozmieszczenie otworéw montazowych w wézku

Stojak Nutro
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Pozycjonerreczny 3

Konserwacja

Raz na dwa tygodnie sprawdzaé, czy wneki szyn nie sg zanieczyszczone. W razie potrzeby oczyscié.

Czesci

Dostepne s3g nastepujgce czesci.

Pozycjonery

Dostepne sg nastepujgce pozycjonery.

P/N Opis
1104632 Zakres ruchu 1,0 m (3,3 stopy)
1104634 Zakres ruchu 1,5 m (5 stop)

Czesci wspolne

Zapoznac sie z rysunkiem 3.

Nr P/N Opis Liczba szt. Uwaga
1 7750094 ROLLER, assembly 1
2 7750091 STOP assembly 4
3 1105237 KIT, position lock 1
4 7750020 PAD, anti-tilt 4

Rysunek 3 Czesci
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Uwagi
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