Talimat Sayfasi
Nordson P/N 7093942_02

- Turkish (orijinal dokiimanin gevirisi) -

Rhino® SD3/XD3 iletisim Modiilleri

Tanim

Bkz. Sekil 1. Rhino SD3/XD3 iletisim moduld, 4 pimli mikro kablo konnektorleri (3) ve

4 pimli Y kablo konnektorleri araciligiyla Rhino SD3/XD3 toplu bosaltici Gzerindeki
elektrik bilesenlerine baglanr. iletisim moddili (6) ve genisletme iletisim modiilii (1) birden
fazla girise ve ¢ikisa sahiptir. Girisler gliciinu veri yolundan ve gikislar glicinu yardimci
gugten alir. Her giris ve cikisin agiklamasi igin Girigler ve Cikiglar bélimune bakin.

iletisim modult Ethernet/IP™ ve Profinet® ézelligine sahiptir. Haberlesme moddili (6),
Nordson kontrol modullerine baglanmak i¢in yardimci hatlara (5) sahiptir ve bir konnektor
araciligiyla genigletme bloku (1) ile birlikte ¢calisir. DUgim adresi bir web portal araciligiyla
ayarlanabilir. Dogru digum ayarlari igin igin sistem dokimantasyonuna bakin.

iletisim modiilleri igin ti¢ ana yapilandirma kullanilabilir.
» Standart/basing disiurmeli standart
* Cam

» Basing disirmeli cam

Sekil 1 Rhino SD3/XD3 iletisim modull
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2 Rhino® SD3/XD3 iletisim Modiilleri

iletisim Modiilii LED Tanimi

Bkz. Sekil 2 ve Tablo 1.

X1-X8 A

Tablo 1 LED Tanimlari
KAPALI/yok Gulg yok
Ug Yesil Sistem/sensor besleme gerilimi TAMAM
(Genigletme iletigimi Modiil Kirmizi Sistem/sensor besleme gerilimi < ~18 V
Yanip sénen kirmizi Sistem/sensor beslemesi asiri yuku
KAPALI/yok Gug yok
GG baglantis! Yf:gil . GC bag:;lant|8| iIeti.s.imi. y.ok.
Yanip sénen yesil GG baglantisi veri iletigimi
Kirmizi iletisim hatti asir yiiklenmesi
X1-X8 A KAPALI/yok Kanal A durumu DUSUK
(Genisletme iletisimi modiilii) Sar Kanal A durumu YUKSEK
X1-X8 B KAPALI/yok Kanal B durumu DUSUK
(Genisletme iletisimi modiilii) Sari Kanal B durumu YUKSEK
Yesil GG baglantisi COM modu: iletisim mevcut

Yanip sénen yesil

GC baglantisi COM modu: iletisim yok

Standart GG modu: Dijital girigin veya ¢ikisin C/Q

(Tletisim moduli) Sari (pim 4) hattindaki durumu ACIK
KAPALI/yok Yukaridaki kosullarin higbiri mevcut degil
Beyaz Dijital girisin pim 2'deki durumu ACIK
GC baglantisi COM modu: GC baglantisi iletisim
Kirmizi hatasi veya C/Q (pin 4) hattinda asiri yuk veya
X1-X8 B kI"Sa devre . _
(letisim modil) Kirmizi I;r: dn;?/critlaar. L+ (pim 1) hattinda asir1 yuk veya
Kirmizi EIISOa rgg\?rl;: C/Q (pim 4) hattinda asir yuk veya
KAPALI/yok Yukaridaki kosullarin higbiri mevcut degil
Yesil Cihaz hazir
Yanip sénen yesil Cihaz hazir, ancak yapilandiriimamis
Kirmizi Cozimlenemeyen ciddi hata
MS Yanip sénen kirmizi Coziumlenemeyen kiigiik hata
Deg@s::rlflzs;még”sonen Kendi kendini test eden cihaz
KAPALI/yok Cihaz KAPALI
Yesil Bagli: cihazin en az bir baglantisi var
Yanip sénen yesil Baglanti yok: Cihazin baglantisi yok, IP adresi
mevcut
Kirmizi Tgkrgrlayan IP adresi: Cihaz,vIP adres_inin _ba§ka
NS bir cihaz tarafindan kullanildigini tespit etti

Yanip sénen kirmizi

Baglanti zaman sinirini asti veya baglanti kesildi

Degiserek yanip sénen
kirmizi/yesil

Cihaz kendi kendini test ediyor

KAPALI/yok

Cihaz KAPALI veya IP adresi yok

Devami...
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Rhino® SD3/XD3 iletisim Modiilleri
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Sekil 2 Rhino SD3/XD3 LED tanimi
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Yesil Yardimci sensor/aktlator gerilimi yaklasik
es! >18,6 V<U, <30V
9 Ui Yardimci sensdr/aktiator gerilimi yaklagik
(iletisim modiilii) Kirmizi >186Vs=U, <30V
* Rapor U, =besleme gerilimi hatasi etkinse
KAPALI/yok Yukaridaki kosullarin higbiri mevcut degil
Yesil Sistem/sensor gerilimi yaklagik
Y es! >18,6V<U_ <30V
10 , S Sistem/sensadr gerilimi yaklasik
(Netisim moduli) Kirmizi >186V<U, <30V
KAPALI/yok Yukaridaki kosullarin higbiri mevcut degil
Yesil Bagska bir aboneye Ethernet baglantisi/link
%01 Lnk/Act baglantisi olusturuldu
11 Yanip sénen sari Baska bir abone ile veri aligverisi
X02 Lnk/Act Baska bir aboneyle baglanti yok/link yok, veri
KAPALI/yok ska bl yle bagiant'y Yo,
alisverisi yok
Genisletme
iletisim iletisim

© 2021 Nordson Corporation
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4 Rhino® SD3/XD3 iletisim Modidilleri

Girigler ve Cikiglar
Standart Modiul ve Basing¢ Dusurmeli Standart Modul

Her girisin ve ¢ikisin konumu ve agiklamasi igin bkz. Sekil 3 ve Tablo 2.

Genigletme
lletisim
Modiilii
iletigim
Modiili
O
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Sekil 3 Standart ve Basing Dusurmeli Standart Modul Girigleri ve Cikiglari
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Rhino® SD3/XD3 iletisim Modiilleri
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Tablo 2 Standart ve Standart Basing Dustrme Girigleri ve Cikislari

1 Yardimci gug girisi Sistem kontrol Unitelerinden gelen gi¢ kaynagi.
2 iletisim girisi Sistem kontrol Gnitelerinden gelen iletisim.
Kacak sensori
veya Kacak sensorline veya kagak sensor ile istege bagh hava
13 o 4 DS A
Kacak ve hava motoru durdurma motoru durdurma sensorune baglanir ve iletisim kurar.
sensorleri
14 Hava basinci diigmesi le}?:re bagh hava basinci digmesine baglanir ve iletisim A
15 Pozisyon igi tambur _Istt?g_e bagli pozisyon i¢ci tambur sensoériine baglanir ve A
iletisim kurar.
Tambur ici takipgi Tambur ici takipgi sensoriine veya tambur ici takipgi ile
veya o 8 i o N
16 C o istege bagli tokmak vurusu Ust noktasi sensortine baglanir A B
tambur ici takipgi ve istege bagli o
> ve iletisim kurar.
tokmak vurusu Ust noktasi
17 Tokmak yukari ve tokmak asag Kontrol kt.Jtusunidakl tokm.akl ){ukarl ve tokmak asagi
kontrollerine baglanir ve iletisim kurar.
18 Bosaltma Diigmesi _Kopt_rol kutusundaki bogaltim kontrolline baglanir ve
iletisim kurar.
. . . . | istege bagli iki el asagi kontrol kutusundaki 2 el digmesi
19 ﬁoelzdugme& no. 1 ve 2 el digmesi no. 1 ve 2 el digmesi no. 2 kontrollerine baglanir ve A
' iletisim kurar.
20 Malzeme filtresi digmesi istege bagl filtre diigmesine baglanir ve iletigim kurar. A
21 Genigletme bloku Genigletme iletisimi moduline baglanir ve iletisim kurar.
3 Genigletme bloku iletisim modulini genigletme iletisimi modiiliine baglar.
4 Barkod okuyucusu istege bagl barkod okuyucusunu iletisim modiiliine baglar.
. istege bagli tambur diizeyi sensérlerine veya istege bagl
5 Tambur duzeyi veya LVDT LVDT sensorlerine baglanir ve iletisim kurar. A
6 Isik Kulesi istege bagli 1sik kulesine baglanir ve iletisim kurar.
7a Tokmak yukari solenoid valfi Tokmak yukari kontrol valfine baglanir ve iletisim kurar. C
7b Tokmak agsagi solenoid valfi Tokmak asagi kontrol valfine baglanir ve iletisim kurar. C
8a Hava motoru solenoid valfi Efr\;ar\ motoru hava solenoid valfine baglanir ve iletisim c
8b Bosaltma solenoid valfi Bosaltma hava solenoid valfine baglanir ve iletisim kurar. C
9 Basing diisiirme solenoid valf _Ist(?ge bagli basing dusurme solenoid valfine baglanir ve A
iletisim kurar.
Coklu sistem kontrol Uniteleri tek bir yikleyiciyi veya
10 Pompa payi yikleyici setini paylastiginda YUKLEYICI HAZIR sinyali A
gonderir.
11 Disariya iletisim Sistem kontrol Unitelerine giden iletisim.
12 Disariya yardimci guc Ek sistem cihazlarina iletisim/gi¢ kaynagi.
NOT: A. istege bagl ekipman; ek bilgi icin gegerli modiil belgelerine bakin.
B. LVDT ile donatiimigsa kullaniimaz.
C. 4 pimli Y kablo konnektoru gerektirir.
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6 Rhino® SD3/XD3 iletisim Mod(illeri

Cam Modili

Her girisin ve ¢ikisin konumu ve agiklamasi igin bkz. Sekil 4 ve Tablo 3.

Genisgletme
iletigim
Modiilii
| _—T7a iletisim
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Tokmak Kontrol Valfi
Kablo Baglantilari

Sekil 4 Cam Modulu Girigleri ve Cikislari
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Tablo 3 Cam Moduilu Girigleri ve Cikislari

1 Yardimci gug girisi Sistem kontrol Gnitelerinden gelen gi¢ kaynagi.
2 iletisim girisi Sistem kontrol Unitelerinden gelen iletisim.
Kacak sensori
veya Kacak sensorline veya kagak sensort ile istege bagl hava
13 .o . S A
Kagak ve hava motoru durdurma motoru durdurma sensorine baglanir ve iletisim kurar.
sensorleri
14 Hava basinci diigmesi Il(sljre:re bagh hava basinci digmesine baglanir ve iletisim A
15 Pozisyon igi tambur _Istgg_e bagli pozisyon i¢i tambur sensériine baglanir ve A
iletisim kurar.
Tambur ici takipgi Tambur ici takipgi sensoriine veya tambur igi takipgi ile
veya o 8 i - N
16 C o istege bagli tokmak vurusu Ust noktasi sensorine baglanir A B
tambur ici takipgi ve istege bagli P
> ve iletisim kurar.
tokmak vurusu Ust noktasi
17 Tokmak yukari ve tokmak asag Kontrol kl_Jtusunijakl tokmak_ y.ukarl ve tokmak asagi
kontrollerine baglanir ve iletisim kurar.
18 Bosaltma Diigmesi _Kont_rol kutusundaki bosaltim kontroliine baglanir ve
iletisim kurar.
. . . . | Istege bagh iki el asag kontrol kutusundaki 2 el diigmesi
19 ﬁoelzdugme& no. 1 ve 2 el digmesi no. 1 ve 2 el digmesi no. 2 kontrollerine baglanir ve A
' iletisim kurar.
20 Malzeme filtresi digmesi istege bagl filtre digmesine baglanir ve iletigim kurar. A
21 Genigletme bloku Genigletme iletisimi moduline baglanir ve iletisim kurar.
3 Genigletme bloku iletisim modulini genisletme iletisimi modiiliine baglar.
4 Barkod okuyucusu istege bagh barkod okuyucusunu iletisim modiiliine baglar. A
. istege bagh tambur diizeyi sensorlerine veya istege bagl
5 Tambur duzeyi veya LVDT LVDT sensorlerine baglanir ve iletisim kurar. A
6 Isik Kulesi istege bagl 1sik kulesine baglanir ve iletisim kurar.
7a Tokmak yukari solenoid valfi Tokmak yukari kontrol valfine baglanir ve iletisim kurar. C
7b Tokmak asagi solenoid valfi Tokmak asagi kontrol valfine baglanir ve iletisim kurar. C
8a Hava motoru solenoid valfi Euar\;ar\ motoru hava solenoid valfine baglanir ve iletisim c
8b Bosaltma solenoid valfi Bosaltma hava solenoid valfine baglanir ve iletisim kurar. C
9 Cam egzoz solenoid valfi Cam egzoz valfine baglanir ve iletisim kurar.
Coklu sistem kontrol Uniteleri tek bir yikleyiciyi veya
10 Pompa payi yikleyici setini paylastiginda YUKLEYICI HAZIR sinyali A
goénderir.
11 Disariya iletisim Sistem kontrol Unitelerine giden iletisim.
12 Disariya yardimci guc Ek sistem cihazlarina iletisim/gut¢ kaynagi.
NOT: A. istege bagl ekipman; ek bilgi icin gegerli modiil belgelerine bakin.
B. LVDT ile donatiimigsa kullaniimaz.
C. 4 pimli Y kablo konnektoru gerektirir.

© 2021 Nordson Corporation
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8 Rhino® SD3/XD3 iletisim Mod(illeri

Basing Dusgtirmeli Cam Modulii

Her girisin ve ¢ikisin konumu ve agiklamasi igin bkz. Sekil 5 ve Tablo 4.

Genisgletme
iletisim
Modiilii
| 7a iletisim
6 — | Modiilii
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Kablo Baglantilari

Sekil 5 Cam Modulu Girisleri ve Cikiglari
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Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri 9

Tablo 4 Basing dislrmeli cam moduli girigleri ve cikislari

1 Yardimci gug girisi Sistem kontrol Gnitelerinden gelen gig¢ kaynagi.
2 iletisim girisi Sistem kontrol Unitelerinden gelen iletisim.
Kacak sensori
veya Kacak sensorline veya kagak sensort ile istege bagl hava
13 o ~ S A
Kagak ve hava motoru durdurma | motoru durdurma sensoriune baglanir ve iletisim kurar.
sensorleri
14 Hava basinci diigmesi Il(sljre:re bagh hava basinci digmesine baglanir ve iletisim A
15 Pozisyon igi tambur _Istgg_e bagli pozisyon i¢i tambur sensériine baglanir ve A
iletisim kurar.
Tambur ici takipgi Tambur ici takipgi sensoriine veya tambur igi takipgi ile istege
veya N . o N
16 C o bagli tokmak vurusu Ust noktasi sensorune baglanir ve A B
tambur ici takipgi ve istege bagli S
> iletisim kurar.
tokmak vurusu Ust noktasi
17 Tokmak yukari ve tokmak asag Kontrol kl_Jtusunsjakl tokmak_ y.ukarl ve tokmak asagi
kontrollerine baglanir ve iletisim kurar.
18 Bosaltma Diigmesi L(ontrol kutusundaki bosaltim kontroliine baglanir ve iletisim
urar.
. . istege bagl iki el asagi kontrol kutusundaki 2 el digmesi
19 2._eJ dug_me3| no. 1ve 2 el no. 1 ve 2 el digmesi no. 2 kontrollerine baglanir ve iletisim A
digmesi no. 2
kurar.
20 Malzeme filtresi digmesi istege bagl filtre digmesine baglanir ve iletigim kurar. A
21 Genigletme bloku Genigletme iletisimi moduline baglanir ve iletisim kurar.
3 Genigletme bloku iletisim modulini genisletme iletisimi modiiliine baglar.
4 Barkod okuyucusu istege bagh barkod okuyucusunu iletisim modiiliine baglar. A
. istege bagh tambur diizeyi sensorlerine veya istege bagl
5 Tambur duzeyi veya LVDT LVDT sensorlerine baglanir ve iletisim kurar. A
6 Isik Kulesi istege bagl 1sik kulesine baglanir ve iletisim kurar.
7a Tokmak yukari solenoid valfi Tokmak yukari kontrol valfine baglanir ve iletisim kurar. C
b Tokmak agsagi solenoid valfi Tokmak asagi kontrol valfine baglanir ve iletisim kurar. C
8a Hava motoru solenoid valfi Hava motoru hava solenoid valfine baglanir ve iletisim kurar. C
8b Bosaltma solenoid valfi Bosaltma hava solenoid valfine baglanir ve iletisim kurar. C
9a Cam egzoz solenoid valfi Cam egzoz valfine baglanir ve iletisim kurar.
9b Basing distirme solenoid valfi Basing diislirme solenoid valfine baglanir ve iletisim kurar. C
Coklu sistem kontrol Uniteleri tek bir yiikleyiciyi veya yukleyici
10 | Pompa pay! setini paylastiginda YUKLEYICI HAZIR sinyali génderir. A
11 Disariya iletisim Sistem kontrol Unitelerine giden iletigim.
12 Disariya yardimci gug Ek sistem cihazlarina iletisim/gii¢ kaynagi.
NOT: A. istege bagli ekipman; ek bilgi icin gegerli modiil belgelerine bakin.
B. LVDT ile donatiimisgsa kullaniimaz.
C. 4 pimli Y kablo konnektoru gerektirir.

© 2021 Nordson Corporation P/N 7093942 _02



10 Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri

iletisim Modiilii Kablo Baglantilari ve Modiil Konumlari

5 Galon Kablo Baglantilari

5 galon toplu bosaltici Uzerindeki kablo baglantilarinin konumu i¢in bkz. Sekil 6 ve

asagidaki tablo.

Ie]

A

-

10018529

Sekil 6 5 Galon Kablo Baglantilari (karisiklik olmamasi igin bazi pargalar gésteriimemektedir)

© 2021 Nordson Corporation
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Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri 11

Isik kulesi modilu

Kontrol kutusundaki 2 elle digme baglantilari

Kontrol kutusundaki bosaltma digmesi baglantisi

Kontrol kutusundaki tokmak yukari/tokmak asagi digmesi

Hava motorundaki kagak sensorii/hava motoru durdurma sensori
Basing digmesi modili

Tokmak vurus Ust noktasi/tambur igi takipgi sensorleri

OINO ORI WIN| =

Tambur dislk/tambur bos sensorleri

© 2021 Nordson Corporation P/N 7093942 _02



5 galon toplu bosaltici izerindeki kablo baglantilarinin konumu icin bkz. Sekil 7 ve

55 Galon Kablo Baglantilari
asagidaki tablo.

12 Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri

10018522
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Sekil 7 55 Galon Kablo Baglantilari (karisiklik olmamasi i¢in bazi pargalar gosteriimemektedir)
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Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri 13

Isik kulesi modilu

Kontrol kutusundaki 2 elle digme baglantilari

Kontrol kutusundaki bosaltma digmesi baglantisi

Kontrol kutusundaki tokmak yukari/tokmak asagi digmesi

Hava motorundaki kagak sensori/hava motoru durdurma sensori
Basing digmesi modili

Tokmak vurus Ust noktasi/tambur igi takipgi sensorleri

OIN O ORI WIN| -

Tambur dislk/tambur bos sensorleri

© 2021 Nordson Corporation P/N 7093942 _02



14 Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri

Onarim

Tablo 5 Gerekli Malzemeler

Ya” surlcula circir (2) iletisim modiilleri kuruluyor.

4" strlculu 3 mm altigen anahtar soketi iletisim moddilleri kuruluyor.

Ya” sUruculd 7 mm altigen anahtar soketi iletisim modiilleri kuruluyor.

Kiguk duz tornavida Doner DIP dugmelerinin ayarlanmasi.
DizUstu bilgisayar IP adresinin programlanmasi.

iletisim Modiiliiniin Degistirilmesi
Bkz. Sekil 8.

e ———— - -

Sekil 8 iletisim Moduiliniin Degistirilmesi

1. Sistemin glcunl ve ana hava motoru kilitteme valfini (1) kapatmak i¢in glic digmesini/
kolunu KAPALI konumuna getirin ve tim kablo baglantilarini not edin.

2. Tum kablolari sokun.

3. lletisim modultni (5) kontrol modiiliine sabitleyen soket basli vidalari (4), harici kilit
pullarini (3) ve kilit somunlarini (2) sékin. iletisim modulind (5) sékin.

4. Baglanti noktasi etiketlerini (6) eski iletisim modulinden (5) sokin ve yeni iletisim
modulinde (5) ayni konuma monte edin.

5. Yeni iletisim modulunu (5), soket bagli vidalari (4), harici kilit pullarini (3) ve kilit
somunlarini (2) kullanarak monte edin.

6. Tum kablolari Adim 2'de sékuldUkleri ayni baglanti noktalarina yeniden monte edin.
7. Sistem gucunl agmak icin gii¢ dugmesini/kolunu ACIK konumuna getirin.

8. IP adresini, sayfa Sayfa 15'deki iletisim modlinin IP adresinin ayarlanmasinda
belirtildigi gibi ayarlayin.

P/N 7093942 _02 © 2021 Nordson Corporation



Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri 15

iletisim Modiiliiniin IP Adresinin Ayarlanmasi
Bkz. Sekil 9.

_OEOEO_OO
3—=0_0 00
T
4__ 4

T
1 1@

Sekil 9 iletisim Mod(ilii Baglanti Noktalari ve DIP Anahtarlari

1.
2.

iletisim moduilii déner DIP anahtarlarini (3) 0-0-0 olarak ayarlayin.

IP adresinin ayarlanmasi/sifirlanmasi gereken pompa igin dizUstu bilgisayarinizdan
XO02 iletisim portuna (4) bir programlama Ethernet kablosu monte edin.

. Gug kablosunu kontrol tnitesinden X03 iletisim baglanti noktasi (1) prizine takin.

4. Kontrol Unitesinin Ethernet iletisim kablosunu, X071 iletisim baglanti noktasi (2) prizine

takin ve o anda kontrol Unitesine baglamayin.

. Dizistl bilgisayari UCAK moduna ayarlayin ve kablosuz internet baglantisini kapatin.

Gulg kaynagini iletisim modulinden sékuin.

. Dizustu bilgisayari, genisletme blokunun altindaki etikette listelenen iletisim modulu

ile ayni agda olacak sekilde ayarlayin. “192.168.1.3'0” IP olarak ayarlamak igin doner
DIP anahtarlarini (10) 0-0-3 olarak ayarlayin.

7. GUg kaynagini tekrar iletisim modulinin prizine takin.

. Dizstl bilgisayarda bir web tarayicisi agin, adres gubuguna “192.168.1.3” yazin

ve Lumberg Automation™ sayfasini agmak igin ENTER tusuna basin. SISTEM (1)
sekmesini tiklayin. Bkz. Sekil 10.

[ lumberg-utonzton

..........

@2 @
@ @
===
@22

@)

g
e

0 nolnnannnal’

Sekil 10 Lumberg Automation sayfasi

© 2021 Nordson Corporation
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16 Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri

9. IP ayarlari kutusuna, programlanan pompanin IP adresini yazin. Ardindan
GONDER (1) digmesine tiklayin. Bkz. Sekil 11.

1P Settings

Parameter Settings

IP-Address
Subnet Mask 255 1255 |.]255 |[.

o]
Gateway IE:] m & m .

Result:
Sekil 11 IP adresi penceresi

10. Kullanici adi ve sifre penceresi agildiginda Kullanici adi: admin ve Sifre: private
yazin. OK digmesini tiklayin. Bkz. Sekil 12.

Windows Security X

Microsoft Edge

The server 192.168.13 is asking for your user name and
password.

That server also reports: “IO-Device™.

| admin [
|

—_— ——

 sesened =]

D Remember my credentials

e | G
Sekil 12 Kullanici adi ve sifre penceresi
11. Web tarayicisini kapatin.
12. Glg¢ kaynagi baglantisini iletisim modulinden ayirin.
13. DIP dugmelerini (3) 0-0-0 olarak ayarlayin. Bkz. Sekil 9.
14. Glg kaynagini tekrar iletisim modulinin prizine takin.

15. DizUstu bilgisayarda web tarayicisini agin, iletisim modulinde programlanan yeni
IP adresini adres gubuguna yazin ve Lumberg Automation penceresi agildiginda
SISTEM (1) sekmesini tiklayin. Bkz. Sekil 13.

g
e

0 peaEenanl’

Sekil 13 Lumberg Automation sayfasi
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16. Yeni programlanan pompalar i¢in IP adreslerini dogrulayin. Bkz. Sekil 14.

1P Settings

Parameter Settings

1P Address [192 ) [168 ]fo_]fas ]
Subnet Mask [255 ||255 |.[255 [le |

Gateway

Startup configuration  ®) Static O BOOTP () DHCP

Resull:
Sekil 14 1P adresi penceresi
17. Web tarayicisini kapatin.

18. Ethernet iletisim kablosunun kontrol Unitesi ucunu kontrol Gnitesine baglayin.

19. Programlama kablosunu iletisim modulinden ve dizustd bilgisayardan sokin. Dizustl
bilgisayardan ana kontrol Unitesine Ethernet kablosu baglayin.

20. RS LYNX programini agin ve yeni programlanan pompalar igin IP adreslerinin goérinir
oldugunu dogrulayin.

21. Kontrol tnitesindeki Program Ekrani digmesine basin. Bkz. Sekil 15.

j

PLC Software Version: XXX Progom ok
PanelView Software Version: XXX  fet0:>
PLC Firmware Version: XX.XXX Type: Segment
PanelView Firmware Version: X.XX  Analog Values:

Val
Mater Pos: 100%
Lamp Robot TCP: 0%
Test Prossure: 530

553 i
sgig §%5
35755 sgdi

ot cmavaries [

Forces
R

Fault |
osol

Sekil 15 Program ekrani

22. Kontrol Unitesindeki Etkinlestirilen Cihazlar digmesine basin. Bkz. Sekil 17.

Program
Paged
PLC Software Version: 1.00 e
% Pani0: 3
PanelView Software Version: 1.00  Fatit:3
PLC Firmware Version: 30.011 [ Sowmen.

PanelView Firmware Version: 9.00  analog Values:
Motor

orces. and Enal farni g

2 o)
Fault

L

Sekil 16 Program Ekrani

NOT: Etkinlestirilen Cihazlara erismek igin denetgi erisimi gereklidir.

© 2021 Nordson Corporation P/N 7093942 _02



18 Rhino® SD3/XD3 iletigim Modiilleri

23. Pompalari devre disi birakmak igin kontrol Gnitesindeki Pompalari devre disi birak
digmesine basin. Pompalari etkinlestirmek ve parametrelerin kontrol Ginitesine
yuklenmesine izin vermek i¢in kontrol Unitesindeki Pompalari etkinlestir dugmesine
basin. Bkz. Sekil 17.

Training Coll Enable
Nordson Overstion 30 Page 19

Enable Disable Enable
Pumps Pumps.

Robot Pedoatal
Mounted

s otlld s Esiod Waio

Sekil 17 Etkinlestirilen cihazlar ekrani

NOT: Bir pompa setinden kontrol tnitesindeki baska bir pompa setine giderken tim
sensdrlerin diizgiin galismasi igin pompalar DEVRE DISI BIRAKILMALI ve sonra
ETKINLESTIRILMELIDIR.

24. Program Ekrani kontrol tnitesinde Simiilasyon modu digmesine basin.
Bkz. Sekil 18.

PLC Software Version: 1.00 Pt
PanelView Software Version: 1.00  F2t10:2
PLC Firmware Version: 30.011 JURS: Soomest
PanelView Firmware Version: 9.00  analog Values:
Moter Pos 1

Sekil 18 Program Ekrani

25. Similasyon modu ekraninda pompalari test etmek i¢in Simdilasyonu ¢alistir
digmesine basin. Bkz. Sekil 19.

| Training Cell Simulation
Nordson Oversionsa Fage 1

Simulation Type Set-up PartiD 16 Umit  FautLevel
Constant Cycle Multiple On / Off Target Volume 2000 ccs
Set Time Set Time 2
1-99 Sec. 5 4-30 Sec. Pre-Pressure Setpoint 1000 PSI
sﬁ :3::1: 4 f“'o‘\',“'”‘u 3 | HohVoumeFaur(1-99%) 20 % |IMinor

- e

iSetAnl 2 . %

Up / Down Cycle |0 vors 5 | LowVolume Faut (1.99%) 20 % | Minor
Set Time SetAnl 3 8 | Highhnstantaneous Presswe 1800 PSI | Minor
1-30 Sec. 1-10 Volts

Low Instantaneous Pressure 1000 PSI ~ Minor
—— | | 5 |
Low Average Pressure Delta 300 PSI Disabled
Press to Start —j

{
Dynamic Pre-Pressure Disabled
Jmme

EE o [
Purging
---- e -----

Sekil 19 Similasyon modu ekrani

26. Ana hava kilitleme valfini agin ve bosalticiyi tekrar hizmete sokun.
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Genisletme Modiiliiniin Degistirilmesi
Bkz. Sekil 20.

]
il

FeEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

Sekil 20 Genigletme Modulinun Degistirilmesi

1. Sistemin gliciini ve ana hava motoru kilitteme valfini (1) kapatmak i¢in glic digmesini/
kolunu KAPALI konumuna getirin ve tim kablo baglantilarini not edin.

2. TUm kablolari sokun.

3. Genisletme modulini (5) kontrol moduliine sabitleyen soket bash vidalari (4), harici
kilit pullarini (3) ve kilit somunlarini (2) sékin. Genisletme modulini (5) sékun.

4. Baglanti noktasi etiketlerini (6) eski genisletme modulinden (5) sékin ve yeni
genisletme moduliinde (5) ayni konuma monte edin.

5. Yeni genisletme modulinu (5), soket bash vidalari (4), harici kilit pullarini (3) ve kilit
somunlarini (2) kullanarak monte edin.

6. Tum kablolari Adim 2'de sékuldukleri ayni baglanti noktalarina yeniden takin.

7. Sistem gucuni agmak igin gi¢ dugmesini/kolunu AC/K konumuna getirin.

© 2021 Nordson Corporation P/N 7093942 _02



20 Rhino® SD3/XD3 iletisim Modidilleri

8. Kontrol Unitesindeki Program Ekrani digmesine basin. Bkz. Sekil 21.

j

PLC Software Version: XXX P
PanelView Software Version: XXX  fet0:>
PLC Firmware Version: XX.XXX ~Type: Segment
PanelView Firmware Version: X.XX Aelon Vakves:

o 100%
Lamp Robot TCP: 0%
Tiat Prossurs: 530

Fault
Resot

Sekil 21 Program Ekrani

9. Kontrol Unitesindeki Etkinlestirilen Cihazlar dUgmesine basin. Bkz. Sekil 17.

Training Coll rom
Gt =2 [
PLC Software Version: 1.00 e
. Part ID: 3
PanelView Software Version: 1.00  Pati0:3
PLC Firmware Version: 30.011 e e

PanelView Firmware Version: 9.00  analog Values:
Metor

Volume in CCs:
Sotpoint: 2.40
Actual: 322
Doviation: 34%
Dev. Limit: 20%

Stop
Purging

Fault
Reset

Fotces Installed and Enabled Warning

Sekil 22 Program Ekrani
NOT: Etkinlestirilen Cihazlara erismek i¢in denetci erisimi gereklidir.

10. Pompalari devre disi birakmak igin kontrol tnitesindeki Pompalari devre disi birak
digmesine basin. Pompalari etkinlestirmek ve parametrelerin kontrol Ginitesine
yuklenmesine izin vermek i¢in kontrol Unitesindeki Pompalari etkinlestir dugmesine
basin. Bkz. Sekil 23.

Training Coll Enable

Nordson Overstion 30 Page 19
Enable
Pumps

Disabled
Force ad s Enblod Waing -
Purang
e
=

Sekil 23 Etkinlestirilen Cihazlar Ekrani

NOT: Bir pompa setinden kontrol Unitesindeki baska bir pompa setine giderken tim
sensorlerin diizgiin galismasi igin pompalar DEVRE DISI BIRAKILMALI ve sonra
ETKINLESTIRILMELIDIR.
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11. Program Ekrani kontrol Unitesinde Simiilasyon modu diigmesine basin.
Bkz. Sekil 24.

Sekil 24 Program Ekrani

Fault
Roset

PLC Software Version: 1.00

PanelView Software Version: 1.00  fenio:3
PLC Firmware Version: 30.011

PanelView Firmware Version: 9.00  analog Values:

Forces Installod and Enabled Warning

Stop
Purging

12. Simlilasyon modu ekraninda pompalari test etmek icin Simdilasyonu galistir

Sekil 25 Simllasyon modu ekrani

13. Ana hava kilitleme valfini agin ve bosalticiyi tekrar hizmete sokun.

Training Cell

Operation 30
Simulation Set-u
Constant Cycle Multiple On / Off
Set Time 5 Set Time 2
1-99 Sec. 1-30 Sec.
Set Anlg 7} SetAnl 1 3
1-10 Volts 1-10 Volts

/SetAnl 2

Up/Down Cycle |hiovors | °
Set Time SetAnl 3 F
1-30 Sec. f1-10 Voits

Simulation Type _

Press to Start

Fault
Reset

digmesine basin. Bkz. Sekil 25.

PartiD 16
Target Vokume

Pre Pressure Setpoint
High Volume Faut (1-99%)
Low Volume Faut (1.99%)
High nstantaneous Pressure
Low Instartaneous Pressure
Low Average Pressure Deta

Dynamic Pre-Pressure

Forces Installed and Enabled Warning

Simulation

Page 17
Limit  Faut Level
2000 ccs

1000 Pl

1800 PSI i,
1000 PSI il
300 PSi Disabled|

=
&2

=3

© 2021 Nordson Corporation
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22 Rhino® SD3/XD3 iletisim Modidilleri

Parcalar

Parca siparis etmek icin (800) 433-9319 numarali telefondan Nordson Endustriyel
Kaplama Sistemleri Mlsteri Destek Merkezi'ni arayin veya yerel Nordson temsilcinizle
irtibata gegin.

Ethernet G/C Modulu
Bkz. Sekil 26 ve asagidaki parga listesi.

0]
MOk Ya

[__f
[®)
__

:
]

8\

BT ]

193 @1 105 3CT

OOO 6

[0)s (O] ® o o0
]

b
o0

Sekil 26 Ethernet G/C moduilu (karisiklik olmamasi igin bazi pargalar gosteriimemektedir)

1 1615820 | CABLE, 4-pin micro, 0.5 M, male/female 1

2 | - NUT, lock, nylon, M4, steel, zinc, per ISO 7040 4

3 | - WASHER, lock, M, external, M4, steel, zinc, per DIN 6797 8

4 | == SCREW, socket, M4 x 25, zinc, per ISO 4762 4

5 1615817 | CABLE, Y, 4-pin, 1 male/2 female, 0.3 m AR A
6 1615722 | CABLE, 4-pin micro, 0.3 M, male/female AR B
7 1615726 | MODULE, ENET/PNET, 8-1, 8-0O, 24 Vdc 1

8 1615727 | HUB, 16in., 24 Vdc 1
NS 1620423 | CABLE, 4-pin, M12 to RJ45, 3M 1 C

NOT: A. Basing duslrme ile donatiimis cam modiiller 3 kablo gerektirir, diger tim modiller 2 kablo gerektirir.

B. Standart modiiller ve basin¢ distrme ile donatiimis cam modiiller 1 kablo gerektirir, diger tim moddller
2 kablo gerektirir.

C. Bu kablo, IP adresini ayarlamak icin bilgisayari iletisim moduline baglamak icin kullanilir.
NS: Gosterilmedi
AR: istenildigi kadar
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Semalar

Seviye sensorleri icin asagidaki katlanir semalara bakin.

NOT: Kablo diyagramlarinin ve semalarinin yiiksek ¢ozinurlikli gorinimu igin
Nordson eManuals adresini ziyaret edin. Rhino SD3/XD3 lletisim Modiilii Kilavuzu'nun
elektronik strimu icin http://emanuals.nordson.com adresine gidin.

10018521 Rhino SD3/XD3 iletisim moduli semalari

© 2021 Nordson Corporation P/N 7093942 _02
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Bu sayfa kasten bos birakiimistir.

Yayin tarihi 05/21
Orijinal telif hakki tarihi 2020. Rhino, Nordson ve Nordson logosu Nordson Corporation'in tescilli ticari markalaridir.

Tim diger ticari markalar ilgili sahiplerinin miilkiyeti altindadir.
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